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TYPEN

1

TYPES

ASGW-...-N
Mit Gre|fkraft5|cherung

ASGW-...
Ohne Greifkraftsicherung
No gripping force

ASGW-...-l
Mit Positionsabfrage

maintenance With gripping force maintenance With gripping force maintenance

ASGW-...-SL
Mit Hubbegrenzung
With stroke limitation

2 TYPENSCHLUSSEL

Winkelgreifer, pneumatisch betatigt
Angular gripper, pneumatically actuated

Die BaugroBen der Winkelgreifer sind angelehnt an die Abmessungen der
Parallelgreifer.

The sizes of the angular grippers are based on the dimensions of the parallel
grippers.

2 TYPECODES

- = ohne Greifkraftsicherung - = Without gripping force maintenance
-NC = Feder schlieBt den Greifer - NC = With gripping force maintenance for closing

- = ohne Positionsabfrage - = Without position detection
-1 = mit Positionsabfrage -1 = With position detection

- = ohne Hubbegrenzung - = Without stroke limitation
-SL = mit Hubbegrenzung - SL = With stroke limitation

Spezifische Nummer der Gerateausfuhrung
Specific device number

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH
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3 ASGW-50

3.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA
Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°
Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)
. . MGC=3,5 Nm Mac = 5,1 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder — Me< 16N
=1, m
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring — o
Greifkraft im Abstand Z = 32 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1
. . . . FGc=76N FGC=112N
Closing force with distance Z = 32 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub
y|ln ervolumen Doppelhub 3 V=59 cms Ve11am?
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,06s to=0,15s
Time for opening / closing 4 tc=0,06s tc=0,06s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
i, 0,02 mm 0,02 mm
Repeatability +/- s)
Maximale Lange der Greiffinger
. . LEmax =72 mm Lrmax =72 mm
Max. length of gripper fingers
Max. zul. Massentragheit pro Backe
. < & ; K ; : Jr=5,3 kg-cm? Jr= 5,3 kg-cm?
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7
Gewicht des Greifers ¢)
i : m=180g¢ m=220g
Weight of the gripper )

1) Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-50 auf einem Greifabstand Z = L¢ = 32 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).
Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.
The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = Ls = 32 mm for gripper size ASGW-50 (see picture and diagram below)
All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.
2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)
3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.
2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included
5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws
6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.
The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.
7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw
8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, durfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.
The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
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3. KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-50

2
ASGW-50; ASGW-50-NC
Fz

3.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-50

SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
CLOSING MOMENT DIAGRAM
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3.3 ABMESSUNGEN ASGW-50 3.3 DIMENSIONS ASGW-50
ASGW-50
Alle MaBe in mm
All dimensions in mm 12 2002 2% 12 s002 DiEns e 535 0,10 Z;T»D 557;:];2 \g"_o
6@ o6 ASGW-50 | ASGW-50-NC —== L 2 s
Te © \,/ A 385 545 0-Ring @3x1 _'!'_ ° 0-Ring @5x1 _T- <
P H B| 55 515 i (5] i
S {©@-© 09 = c| 305 46,5 (M3) ] :
- - Az
\ T\& D 19,8 31,8
aNE) ©/) = -
L~ T H !
—T1 Z F 11 27
@ BUREERGN 45,8
20 11 S W2
16 & D
t D6 (2x) 35 20,02 S
» A 225 M4 (4x) % 24 &%
A-A T )
L ! ] I [ 4H — L I ]
! 2| — —I\-r ! é = !
Cb\\ - wl 1S 5 S G @
= ™ H A
s s L IR [T
Lot 110 . o e /<
Rl pCCILACATE ~ 5 ol oY ¢
B o) & S 1 N .
J A
QM}Q\ . OB
/6\0 . ASGW-50-NC : Made bn ! ) } :
3 = = i 7,5 (2x) @5 DR w ]
— 5 - \ -
S0 rs A 5 $3.3 (4x) ) M3 [4x] SN
° Y/ D6 [4x) =
4, 35 0,02 55.8
+ \"\—" i
S e © @ Direkt-Luftanschlisse | Direct air connection
%é%* = - ; PO = Offnen | Open
o S @ Haupt-Luftanschlisse | Main air connection PC = SchlieBen | Close
2 _ I i 3
e | /J & @ Sperrluft Anschliisse | Sealing air connection
= L 1¥] @ Zentrierhilsen - Greiferfinger | Centering sleeves - gripper fingers
=l
I ;i @ Zentrierhilsen - Greifer | Centering sleeves - gripper
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4 ASGW-63

4.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Repeatability +/- s)

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°

Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)

. . MGC=7,6Nm MGC=11,1 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder —

. . . X Mas = 3,5 Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring —
Greifkraft im Abstand Z = 40 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1

: : : : Foe=135N Fec=197 N
Closing force with distance Z = 40 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub

y|ln ervolumen Doppelhub 3 Ve 12 ams V = 20 cm?
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,07 s to=0,13s
Time for opening / closing 4 tc=0,07s tc=0,07s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax =90 mm

LFmax =90 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr= 15 kg-cm?

Jr=15kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=290g

m=370g

1

Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-63 auf einem Greifabstand Z = Ls = 40 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).
Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = Ls = 40 mm for gripper size ASGW-63 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.
The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
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4.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-63 4.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-63
GREIFFINGERLANGE SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
LRI L R R GRIPPER FINGER LENGTH CLOSING MOMENT DIAGRAM
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@ ASGW-63-NC schlieBen | closing
® NC-SchlieBmoment durch Feder | NC-Closing moment via spring

4.3 ABMESSUNGEN ASGW-63 4.3 DIMENSIONS ASGW-63
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@ Sperrluft Anschliisse | Sealing air connection
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bh @ Zentrierhilsen - Greifer | Centering sleeves - gripper
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5 ASGW-80

5.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Repeatability +/- s)

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°
Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)
: : Mac= 15,2 Nm Mec = 22,2 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder — Me <7 N
=7Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring — o
Greifkraft im Abstand Z = 50 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1
: : : : Fec=217N Fec=317N
Closing force with distance Z = 50 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub
y|ln ervolumen Doppelhub 3 V< 25 cm? V = 40 cm?
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,08s to=0,155s
Time for opening / closing 4 tc=0,08s tc=0,08s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax =110 mm

Lemax =110 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr= 37,5 kg-cm?

Jr= 37,5 kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=480g¢

m=585¢

1) Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-80 auf einem Greifabstand Z = Ls = 50 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).

Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = L = 50 mm for gripper size ASGW-80 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.

The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
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ENBLATTER | DATA

5.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-80 5.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-80
GREIFFINGERLANGE SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
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Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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6 ASGW-100

6.1  TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Repeatability +/- s)

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°

Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)

. . Mage =32 Nm Magc =47 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder —

: : : : Mes = 14,9 Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring —
Greifkraft im Abstand Z = 64 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1

: : : : Fec=365N Fec=534N
Closing force with distance Z = 64 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub

y|ln ervolumen Doppelhub 3 V<53 cm? V < 88 cm?
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,12's to=0,18s
Time for opening / closing 4 tc=0,12s tc=0,12s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax = 144 mm

LFmax = 144 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr =75 kg-cm?

Jr=75kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=865g

m=1100g

1

Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-100 auf einem Greifabstand Z = L¢ = 64 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).
Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = Lr = 64 mm for gripper size ASGW-100 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.
The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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ENBLATTER | DATA

6.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-100 6.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-100
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6.3 ABMESSUNGEN ASGW-100 6.3 DIMENSIONS ASGW-100
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Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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7 ASGW-125

7.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°
Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)
. . Mage = 65 Nm Mage =95 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder —
. . . . Mas =30 Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring —
Greifkraft im Abstand Z = 80 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1
: : : : Fec=595N Fec =868 N
Closing force with distance Z = 80 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub
y|ln ervolumen Doppelhub 3 V< 99 cm? V< 158 cm3
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,14s to=0,20s
Time for opening / closing 4 tc=0,14s tc=0,14s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Repeatability +/- s)

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax = 180 mm

LFmax = 180 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr =205 kg-cm?

Jr =205 kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=1600g

m =2000g

1) Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-125 auf einem Greifabstand Z = Lr = 80 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).

Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = Lr = 80 mm for gripper size ASGW-125 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.

The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.

Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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DATENBLATTER | D

7.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-125 7.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-125
GREIFFINGERLANGE SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
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7.3 ABMESSUNGEN ASGW-125 7.3 DIMENSIONS ASGW-125
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Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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8 ASGW-160

8.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°

Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)

: : Meac= 121 Nm Meac =177 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder —

. . . . Mas = 56 Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring —
Greifkraft im Abstand Z = 100 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1y

: : : : Fec=880N Fee=1291N
Closing force with distance Z = 100 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervol D lhub

y|ln ervolumen Doppelhub 3 V< 180 cm? V = 255 cm3
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,16s to=0,21s
Time for opening / closing 4 tc=0,14s tc=0,14s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Repeatability +/- s)

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax = 225 mm

LFmax = 225 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr =560 kg-cm?

Jr =560 kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=2640g

m=3410g

1

Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-160 auf einem Greifabstand Z = L¢ = 100 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).
Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = L = 100 mm for gripper size ASGW-160 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.
The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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8.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-140 8.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-160
GREIFFINGERLANGE SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
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@ Zentrierhilsen - Greiferfinger | Centering sleeves - gripper fingers

@ Zentrierhilsen - Greifer | Centering sleeves - gripper

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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9 ASGW-200

9.1 TECHNISCHE DATEN TECHNICAL DATA

Integrierte Feder Keine Feder Feder zum SchlieBen des Greifers
Integrated spring No spring Spring for closing the gripper
Offnungswinkel je Backe - -
Opening angle per jaw
Winkelzugabe Offnen / SchlieBen
0°/3° 0°/3°

Angle allowance open / close
SchlieBmoment (6 bar; in 0°- Winkel)

: : Mac =304 Nm Mac =437 Nm
Closing moment (6 bar; in 0°- angle)
SchlieBmoment durch Feder (0 bar; in 0°- Winkel) - keine Feder —

: : : : Mes =132 Nm
Closing moment by spring (0 bar; in 0°- angle) - no spring —
Greifkraft im Abstand Z = 120 mm (6 bar; in 0°- Winkel) 1y

: : : : Fec=1845N Foc = 2646 N
Closing force with distance Z = 120 mm (6 bar; in 0°- angle) 1
Betriebsdruck ») Pmin = 3 bar Pmin = 4 bar
Operating pressure 2 Pmax = 8 bar Pmax = 8 bar
Zylindervolumen Doppelhub 3

: V =405 cm3 V=570 cm?3
Cylinder volume - double stroke 3
Betriebstemperatur Tmin = 5°C Tmin = 5°C
Operating temperature Tmax = 80°C Tmax = 80°C
Zeit zum Offnen / SchlieBen 4 to=0,25s to=0,355s
Time for opening / closing 4 tc=0,30s tc=0,25s
Wiederholgenauigkeit +/- s)
0,02 mm 0,02 mm

Repeatability +/- s)

Maximale Lange der Greiffinger
Max. length of gripper fingers

Lrmax =270 mm Lrmax =270 mm

Max. zul. Massentragheit pro Backe 7
Max. permissible mass moment of inertia per chuck jaw 7

Jr=1225kg-cm? Jr=1225 kg-cm?

Gewicht des Greifers )
Weight of the gripper )

m=5730g m =7500¢

1

Die angegebene Greifkraft beim SchlieBen und beim Offnen basiert bei der BaugréBe ASGW-200 auf einem Greifabstand Z = L¢ = 120 mm (siehe Bild und Diagramm unterhalb).
Alle angegebenen Greifkréfte sind die Summen jener Einzelkréfte, die auf die Greiffinger wirken.

The specified gripping force for closing and opening is based on a gripping distance Z = L = 120 mm for gripper size ASGW-200 (see picture and diagram below)

All specified gripping forces are the sums of those individual forces acting on the gripper fingers.

2)  Der Nennbetriebsdruck betragt 6 bar.
The Nominal operating pressure is 6 bar (87 PSI)

3)  Der angegebe Wert bezieht sich auf den Greifer. Der Luftverbrauch wird besonders bei kleinen Greifern maBgeblich von dem Querschnitt und der Lange der Druckluftzuleitung beeinflusst.
The stated value refers to the gripper itself. The air consumption is affected especially in small grippers significantly from the cross-section and the length of the compressed air supply line.

2)  Diese Zeit bezieht sich auf die Bewegung der Greiferbacken. Sonstige Zeiten wie Ventilschaltzeiten, Schlauchbeftllungszeiten oder Reaktionszeiten der Steuerung sind nicht bertcksichtigt.
This time refers to the movement of the gripper jaws. Other times like Valve switching times, hose filling times or reaction times of the controller are not included

5)  Dieser Wert definiert die Streuung der Greiferbacken-Endlagenstellungen unter konstanten Bedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Huben in Bewegungsrichtung der Greiferbacken.
This value defines the scattering of the gripper jaws end positions under constant conditions with 100 consecutive strokes in the direction of movement of the gripper jaws

6) Das angegebe Gewicht bezieht sich auf den Greifer mit Zentrierhulsen, ohne Befestigungsschrauben.
The stated weight refers to the gripper with centering sleeves, without mounting screws.

7)  Ausgehend vom Gelenk der Greiferbacke
Based on the joint of the gripper jaw

8)  Die nachfolgend angegebenen zulassigen Momente und die Kraft Fz, dirfen gemeinsam auftreten, gelten im statischen Zustand - je Greiferbacke.

The specified permissible torques and the force given below may occur together, apply in the static condition - per gripper jaw.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben ohne Gewahr. Alle Rechte liegen bei der ASUTEC GmbH.
Subject to technical modifications. No responsibility is accepted for the accuracy of this information. All rights are reserved by ASUTEC GmbH
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9.2 KRAFTE, MOMENTE, GREIFKRAFT ASGW-200 9.2 FORCES, TORQUES, GRIPPING DIAGRAM ASGW-200

GREIFFINGERLANGE SCHLIEBMOMENTDIAGRAMM
-200; ASGW-200-NC GRIPPER FINGER LENGTH CLOSING MOMENT DIAGRAM
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10 LIEFERUMFANG UND ZUBEHOR

Im Lieferumfang enthalten ist

folgendes Zubehor:

- Befestigungsschrauben fur die Montage
des Greifers von der Seite oder von oben

- 4 Zentrierhulsen fur Greiffinger

- 2 Zentrierhulsen fur den Anbau des
Greifers

- Verschlussschrauben, fir Haupt-
luftanschluss

- O-Ringe, fur Direktluftanschluss

Weiteres Zubehor ist frei wahlbar und den
Umgebungsbedingungen anzupassen.

Asutec bietet ein umfangreiches Zubehor-
Sortiment

Alle mitgelieferten Zubehorteile werden auf
Kundenwunsch montiert.

10 SCOPE OF SUPPLY AND ACCESSORIES

Included in delivery is the following
accessories:
- Mounting screws for mounting the
gripper from the side or at the top
- 4 Centering sleeves for
gripper fingers
- 2 Centering sleeves for
Attachment of the gripper
- Screw plugs, for main
air connection
- O-rings, for direct air
connection

Other accessories are freely selectable
according to your environmental
conditions.

Asutec offers a wide range of accessories.

All supplied accessories are mounted on
customer request.

Push-in L-fitting

Luftanschluss, L-Form
1 14010004 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGW-80)
14010008 G1/8, @6 mm (ab ASGW-100)
Luftanschluss, gerade Form
2 14010009 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGW-80)
14010020 G1/8, @6 mm (ab ASGW-100)
Abluftdrossel
3 14010048 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGW-80)
14010024 G1/8, @6 mm (ab ASGW-100)
Induktiver Sensor M8x1, L = 30 mm
4 15000045 Sn=1,5mm, 0,3 m Kabel
M8x1 Stecker
Induktiver Sensor M8x1, L = 30 mm
5 15000033 Sn=1,5mm, 0,3 m Kabel
M12x1 Stecker
C-Nut Sensor + Haltewinkel
6 15000034 langs in Nut einbaubar
0,3 m Kabel, M8x1 Stecker, PNP
C-Nut Sensor + Haltewinkel
7 15000035 Hochkant in Nut einbaubar
0,3 m Kabel, M8x1 Stecker, PNP
C-Nut Sensor + Haltewinkel
8 Schaltpunkte teachbar
8 15000038 |0-Link mit M8x1 Stecker 4-polig
0,3 m Kabel, PNP
Steckverbinder, gerade
? 15010000 3-polig, M8x1, Kabellange 5 m
Steckverbinder, gewinkelt
10 15010001 M12x1, 5 m Kabel
Steckverbinder, gerade, M8x1
1 15010009 4-polig - A-codiert, Kabelldnge 5 m
75003022 Positionsabfrage ASGW-50
75003023 Positionsabfrage ASGW-63
75003024 Positionsabfrage ASGW-80
12 75003025 Positionsabfrage ASGW-100
75003026 Positionsabfrage ASGW-125
75003027 Positionsabfrage ASGW-160
75003028 Positionsabfrage ASGW-200
75016001 Hubbegrenzung ASGW-50
75016002 Hubbegrenzung ASGW-63
75016003 Hubbegrenzung ASGW-80
13 75016004 Hubbegrenzung ASGW-100
75016005 Hubbegrenzung ASGW-125
75016006 Hubbegrenzung ASGW-160
75016007 Hubbegrenzung ASGW-200

1 14010004 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGWP-80)
14010008 G1/8, @6 mm (from size ASGW-100)
Push-in fitting
2 14010009 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGW-80)
14010020 G1/8, @6 mm (from size ASGW-100)
Push-in fitting
3 14010048 M5, @6 mm (ASGW-50 — ASGW-80)
14010024 G1/8, @6 mm (from size ASGW-100)
Inductive sensor M8x1, L = 30 mm
4 15000045 Sn=1,5mm, 0,3 m cable
M8x1 connector
Inductive sensor M8x1, L = 30 mm
5 15000033 Sn=1,5mm, 0,3 m cable
M12x1 connector
C-slot sensor + mounting bracket,
6 15000034 longitudinally installable in groove,
0,3 m cable, M8x1 connector, PNP
C-slot sensor + mounting bracket
7 15000035 vertically mountable in groove
0,3 m cable, M8x1 connector, PNP
C-slot sensor + mounting bracket,
8 switchpoints teachable
8 15000038 |O-Link with M8x1 connector 4-pole
0,3 m cable, PNP
Plug connector, straight
? 15010000 3-pole, M8x1, cable length 5 m
Plug connector, angled,
10 15010001 M12x1, cable length 5 m
Plug connector, straight, M8x1
' 15010009 4-pole - A-coded, cable length 5 m
75003022 Position detection ASGW-50
75003023 Position detection ASGW-63
75003024 Position detection ASGW-80
12 75003025 Position detection ASGW-100
75003026 Position detection ASGW-125
75003027 Position detection ASGW-160
75003028 Position detection ASGW-200
75016001 Stroke limitation ASGW-50
75016002 Stroke limitation ASGW-63
75016003 Stroke limitation ASGW-80
13 75016004 Stroke limitation ASGW-100
75016005 Stroke limitation ASGW-125
75016006 Stroke limitation ASGW-160
75016007 Stroke limitation ASGW-200
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11 HUBBEGRENZUNGEN

11 STROKE LIMITATION

ASGW-50 ASGW-63 ASGW-80 ASGW-100 ASGW-125 ASGW-160 ASGW-200

A 25 mm 30 mm 33,5 mm 41 mm 45,5 mm 58 mm 75 mm

B 15 mm 19 mm 20,5 mm 21 mm 21 mm 25 mm 31 mm

C 11 mm 14,5 mm 14,5 mm 21 mm 21 mm 25 mm 31 mm

D 20 mm 24 mm 27,5 mm 33 mm 35 mm 45 mm 60 mm

E 10 mm 13 mm 14,5 mm 13 mm 10,5 mm 12 mm 16 mm

F 8,2 mm 8,7 mm 8,7 mm 10,7 mm 10,7mm 11,7 mm 14,4 mm

G 5 mm 5mm 5mm 6 mm 6 mm 6 mm 8 mm

H M6 M8 M8 M10 M10 M12 M14

| 2,5-7,5mm 3,7-10,7 mm 2,6 -11 mm 3,1-13,8 mm 4,8 -18,7 mm 1-17,7 mm 3,4-25mm

J M2x10 M3x12 M3x12 M3x14 Mdx14 M5x16 M5x22
Cizesfleli +17g +31g +34g +62g +72g +109¢g +2109
Weight
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